Prof. Dr. Alfred Toth
Ontisch-topologische Koharenz bei heterogenen Umgebungen

1. Vgl. Toth (2012) und (2014, mit weit. Lit.). Wir gehen wiederum aus vom
Basismodell ontischer Raumfelder

worin () fir das Objekt bzw. System, S fur die beiden seitlichen Raumfelder, V
und N fiir Vor- und Nachfeld steht. Damit lafdt sich also die allgemeine
Definition des Systems, die seit Toth (2012) benutzt wird, S* = [S, U], nun-
mehr praziser definieren durch S* =[S, [V, Sy, Sp, N]].

2.1. Koharenz im Vorfeld

2.1.1. Adessivitat

Schipfe, 8001 Ziirich



2.1.2. Inessivitat

Susenbergstr. 117, 8044 Zirich

2.1.3. Exessivitat

Signaustr. 10, 8008 Ziirich



2.2. Koharenz im Nachfeld

2.2.1. Adessivitat

Witikonerstr. 32, 8032 Ziirich

2.2.2. Inessivitat

Gemeindestr. 63, 8032 Ziirich



2.2.3. Exessivitat

Universitat St. Gallen (HSG), 9000 St. Gallen
2.3. Kohdrenz in den Seitenfeldern

2.3.1. Adessivitat

Talsacker 41, 8001 Ziirich



2.3.2. Inessivitat

Wickenweg 41, 8048 Ziirich

2.3.3. Exessivitat

Rest. Fischstube Ziirichhorn, Bellerivestr. 160, 8008 Ziirich
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